Руководство по эксплуатации
на цифровой контроллер

температуры серии XMT*-808
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Version NO. : 2007

Обзор
Это руководство по эксплуатации содержит указания по установке, управлению, настройке и диагностике неполадок контроллера серии XMT*-808. Пожалуйста, внимательно ознакомьтесь с ним перед тем, как начать работу с ним.
Температурный контроллер серии XMT*-808 использует в качестве ядра современный микропроцессор с улучшенной надежностью. Он обеспечивает ПИД-регулирование с быстрым откликом, малым временем перерегулирования и высокой точностью. Данный контроллер имеет высокую надежность, универсальный вход. Он может быть использован в различных отраслях промышленности, таких как машиностроение, химическая, легкая, пищевая, металлургия, обработка керамики, переработка пластмасс, везде, где необходимо измерение и управление температурой, а также другими параметрами технологического процесса.
В температурном контроллере серии XMT*-808 имеется 4 клавиши управления, 2 четырехразрядных LED индикатора для отображения измеренной и выходной величин. Прибор обеспечивает возможность переключения из автоматического в ручной режим. Также в нем имеется функция самонастройки.
2.1.
Типы входов и диапазоны измерения:
1) Термопары:  К (-50~1300°C), S (-50~+1700°C), T (-200~+350°C),                       E (0~800°С), J (0~1000 °С),                        В (0~1800°C), N (0~1300°C),   WRe(0~2300°C)            

2) Термосопротивления:  50М (-50~150°C), PT100 (-20~600°C)

3) Линейные аналоговые сигналы напряжения:  0~5V,   1~ 5V, 0~1V, 0~l00mV, 0~20mV
4) Линейные аналоговые сигналы тока:  0~10mA, 0~20mA, 4~20mA 

5) Диапазон преобразования для линейных входов: -1999~+9999 (перенастраивается пользователем)
2.2.
Точность 0,5%
2.3.  Время измерения: <0.5с ( при установленном фильтре 0)
 2.4.
Характеристики выходов ( в зависимости от модификации): 
1)   Переключающий релейный контакт:  250VAC/7A или 30VDC/10A
2)   Выход для управления твердотельным реле (SSR) с выходным напряжением 12VDC/30mA
 3)   Симисторная  оптопара для управления внешними силовыми симисторами и тиристорами
 4) Линейный токовый выходной сигнал 4-20мА или 0-10мА (напряжение питания 11 - 23VDC)
2.5.
Сигнализация:
Имеется два релейных выхода 250VAC/7A;  имеется возможность настройки на один из четырех видов логики  их срабатывания: нижний предел, верхний предел, положительное отклонение, отрицательное отклонение
2.6.
Переключение режимов работы : Автоматический /Ручной
 2.7.   Питание:
1)    85V-242VAC,   50-60Гц:  потребляемая мощность  ≤4ВА 
2)    24VDC/AC     потребляемая мощность ≤4Вт
2.8.   Условия эксплуатации :

Температура окружающего воздуха:0~50°C,  влажность ≤85%
III Модификации
3.2. Код изделия
XMT     8         8       
         (1)     (2)       (3)    (4)(5) 
 (1)Размеры корпуса:
Пробел:   160x80*120 Вырез в щите 152x76;
A:  96x96x110 Вырез в щите 92x92;
D:  72x72x110 Вырез в щите 68x68;
E:   48x96x110 Вырез в щите 44x92;  
F:  96x48x110 Вырез в щите 92x44:
S:  80x160x120 Вырез в щите 76x156
          G:  48x48x110 Вырез в щите 44x44
Вид передней панели:   '8':  4 клавиши управления, 2 LED индикатора
(2) Дополнительный сигнал тревоги:   '0':  без сигнала тревоги ;
'1':  1 сигнал тревоги:
'3': 2 сигнала тревоги      ' 5': звуковой сигнал тревоги
(4) Тип входного сигнала:   ' 8':  свободно настраиваемый сигнал
(5) Суффикс:
Тип основного управляющего выхода:

 'Пробел':  электромеханическое реле: 
' A':   Однофазный симисторный выход с коммутацией в нуле;
'A3':  Трехфазный симисторный выход с коммутацией в нуле; 
' В':   Однофазный симисторный выход с фазовым методом коммутации; 
' B3':  Трехфазный симисторный выход с фазовым методом коммутации;
'C': Токовый выходной сигнал 0~ 10мA или 4~20мA ;
' E':  Линейный выход по напряжению; 
'G':  выход для управления твердотельным реле (SSR).

Дополнительные возможности:
            'V':   наличие встроенного источника питания DC24V, DC 12V, DC5V;
          'P':  30 сегментная программа
IV Установка и подсоединение
4.1 Схема подсоединения XMT*-808
источник питания               симисторное управление 

                                                            3-х фазной нагрузкой
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вход для подсоединения датчиков 
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                                  Термопара               Термосопотивление                Вход по току 

                                                                                                                                 и напряжению
                    симисторное управление 

                         однофазной нагрузкой
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                                                                      Рис.4-1
Примечание: Линейный сигнал по напряжению менее 1 В может быть подключен через клеммы 1-2, сигналы 0~5В и 1 ~5В через клеммы 1-4, линейный сигнал 

4~20мA может быть получен с помощью  сопротивления 250 Ом или 50 Ом и подключением к клеммам 1-2 или 1-4 соответственно.
4.2    Схема подсоединения XMTD-808 [image: image1.jpg]XMTG-808
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   Выхода для аварийных сигналов
вход для подсоединения датчиков
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      Термопара                     Термосопотивление                           Вход по току 

                                                                                                           и напряжению 
                 симисторное управление 
       однофазной нагрузкой
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                                                                      Рис. 4 — 2
Примечание: Линейный сигнал по напряжению менее 1 В может быть подключен через клеммы 13-14, сигналы 0~5В и 1 ~5В через клеммы 11-14, линейный сигнал 

4~20мA может быть получен с помощью  сопротивления 250 Ом или 50 Ом и подключением к клеммам 11-14 или 13-14 соответственно.
4.3    Схема подсоединения XMTA/E/F-808 
[image: image15.png]



вход для подсоединения датчиков
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                    Термопара                                     Термосопротивление                Вход по току 

                                                                                                                                 и напряжению
                 симисторное управление 

                 однофазной нагрузкой
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          Рис. 4-3
Примечание: Линейный сигнал по напряжению менее 1 В может быть подключен через клеммы 15-16, сигналы 0~5В и 1 ~5В через клеммы 13-16, линейный сигнал 
4~20мA может быть получен с помощью  сопротивления 250 Ом или 50 Ом и подключением к клеммам 13-16 или 15-16 соответственно.
4.4 Схема подсоединения XMTG-808
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вход для подсоединения датчиков
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                симисторное управление   

     однофазной нагрузкой
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                                                                Рис.4-4
Примечание: Линейный сигнал по напряжению менее 1 В может быть подключен через клеммы 4-5, сигналы 0~5В и 1 ~5В через клеммы 2-5, линейный сигнал 
4~20мA может быть получен с помощью  сопротивления 250 Ом или 50 Ом и подключением к клеммам 4-5 или 2-5 соответственно.
4.5 Подсоединение для управления симисторной нагрузкой
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V.   Панель управления
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1.  PV
Индикатор измеренного значения (красный)
1. SV
Индикатор заданного значения (зеленый)
2. A-M
Индикатор ручного  управления(зеленый)
3. ALM1
Индикатор аварийного выхода 1  (красный)

4. ALM2
Индикатор аварийного выхода 2  (красный)

5. OUT
Индикатор управляемого выхода (зеленый)

7.    SET
Функциональная клавиша
8.    ◄
Клавиша сдвига разряда
9.
▼
Клавиша уменьшения значения разряда
10.    ▲
Клавиша увеличения значения разряда
Когда питание подано,   верхний экран показывает измеренное значение (PV), нижний экран показывает заданное значение(SV) .
На лицевой панели имеются 4 LED-индикатора, их предназначения приведены ниже: 
Индикатор OUT: в случае аналогового выходного сигнала, данный индикатор отражает величину аналогового выходного сигнала посредством мигания индикатора; в случае управления ШИМ-методом (э/м реле, SSR и др.) когда выход замкнут. Период мигания зависит от выходной величины.
Индикатор ALM1:   когда выход ALM1 включен, LED-индикатор загорается;

Индикатор ALM2:   когда выход ALM2 включен, LED-индикатор загорается;
Индикатор A-M:   Индикатор ручного управления.
VI  Основные настройки и операции
 6.1.    Изменение установленной температуры:  Используйте клавиши ▼ ,   ▲,   ◄  , чтобы изменять устанавливаемое значение. Нажмите клавишу        SET, 
чтобы сохранить и выйти.
6.2.   Изменение параметров:
Для перехода в режим изменения параметров зажмите клавишу SET на 3 секунды. Далее при нажатии клавиши SET параметры будут по очереди высвечиваться.  Используйте клавиши ▼ ,   ▲,   ◄  , чтобы изменять устанавливаемое значение. Для выхода из режима изменения параметров  зажмите клавишу ◄  и сразу нажмите клавишу SET. Если в течение 10 секунд нажатие на клавиши не происходит, произойдет выход из режима изменения параметров. 

6.3     Переключение Ручного/Автоматического режима ( А-М=0): нажмите  клавишу ◄ (А/М) для переключения работы прибора между автоматическим и ручным режимами. Если прибор работает в ручном режиме, его выходной сигнал может быть уменьшен или увеличен нажатием клавиш ▼ ,   ▲ соответственно. Если прибор работает в автоматическом режиме, его выходной сигнал можно посмотреть, нажав клавишу SET ( отобразится на нижнем индикаторе с буквой А в начале).Установкой параметра ‘А-М’ (см. инструкцию ниже) можно сделать, чтобы переход в ручной режим был невозможен, а сам параметр скрыт от пользователя.
6.4        Автонастройка(Аt): При использовании прибора в первый раз используйте функцию автонастройки для подбора параметров ПИД-управления ( P, I ,d ). Переключите прибор в рабочий режим. Нажмите клавишу ◄ (А/М) в течении 3 секунд (At=1).на нижнем индикаторе загорится «At». Прибор перейдет в режим автонастройки, в процессе которой параметры P, I ,d будут вычислены автоматически. Для прерывания процесса автонастройки нажмите клавишу ◄ (А/М) в течении 3 секунд. Для различных контуров регулировния время процесса автонастройки может быть различное. После успешного окончания процесса автонастройки прибор установит параметр At в значение 3, так чтобынажатием клавиши ◄ (А/М) на лицевой панели нельзя было ее случайно запустить вновь. Данный параметр можно изменить на 2 только после перезагрузки прибора (см. инструкцию ниже).
Перед использованием автонастройки установите основные параметры прибора.
VII  Порядок программирования
7. 1 Последовательность программирования

7. 2. Описание параметров Описание
	Код
	Наименование
	Описание
	Диапазон значений
	Заводская предустановка

	ALM1
	Верхний предел сигнала тревоги
	Когда измеренная величина больше, чем ALMl+Hy измеритель выдает сигнал тревоги превышения верхней границы.  Когда измеренная величина меньше, чем ALMl-Hy измеритель сбрасывает сигнал тревоги превышения верхней границы. Установите ALM1=9999 для отключения этой функции
	-1999— +9999'C 
	9999° C

	ALM2
	Нижний предел сигнала тревоги
	Когда измеренная величина меньше, чем ALM2-Hy измеритель выдает сигнал тревоги занижения нижней границы.  Когда измеренная величина больше, чем ALM2+Hy измеритель сбрасывает сигнал тревоги занижения нижней границы. Установите ALM1=-1999 для отключения этой функции
	-1999— +9999'C
	-1999° C

	Hy-1

	Положительное отклонение сигнала тревоги

	Когда  (PV-SV)  >[Hy-l]+Hy , измеритель выдает сигнал тревоги положительного отклонения. Когда(PV-SV)<([Hy-1]-Hy), сигнал тревоги положительного отклонения отсутствует. Установите Hy-1=9999 ( 999.9 °C) для отключения. 
	  0-999. 9 или  0-9999°C


	9999°C

	Hy-2
	Отрицательное отклонение сигнала тревоги

	Когда  (SV-PV) >([Hy-2]+Hy), измеритель выдает сигнал тревоги отрицательного отклонния. Когда (SV-PV) <([Hy-2]-Hy), сигнал тревоги отрицательного отклонения отсутствует. Установите Hy-2=9999 ( 999.9 °C) для отключения
	0-999. 9 или  0-9999°C
	9999°C

	Ну
	Зона возврата
	Ну устанавливается для защиты от частого переключения управляющего выхода регулятора, работающего в  ON/OFF режиме. Например, если прибор используется в ON/OFF режиме и заданы параметры SV= 700°C и  Ну= 0.5°C, то происходит следующее (при использовании прибора для регулирования нагревом)
(1) Если управляющий выход включен, то его отключение происходит когда измеренная величина превысит  значение 700.5 °С (т.е.SV+Hy) после чего отключится. 

(2) Если управляющий выход выключен, то его включение происходит когда измеренная величина превысит  значение  699.5 °С (т.е.SV-Hy) после чего включится.
	0-200.0 или  0-2000 °C 
	0.5

	At
	Метод ПИД-регулирования
	At=0, задает ON/OFF режим, применимый для процессов не требующих высокой точности и малоинерционных. 

At=1, задает режим ПИД-регулирования с возможностью запуска автонастройки с передней панели. 

At=2, разрешает запуск режима автонастройки после ее окончания  в режиме 3 ( см. At=3).
At=3, после окончания процесса автонастройки, прибор самостоятельно отключает возможность повторного входа в нее с передней панели.
	0-3
	1

	I
	Интегральная постоянная ПИД-регулятора
	Параметры I, P, D, t  предназначены только для режима ПИД-регулирования (At не равно 0). 

I   определяется как интегральная составляющая ПИД-закона регулирования. Когда значение I меньше действие интегральной составляющей усиливается, когда больше то падает. Для отключения интегральной соcтавляющей задайте I=0.
	0-999. 9 или  0-9999
	500

	P
	Полоса пропорциональности  ПИД-регулятора
	Задает полосу пропорциональности ПИД-закона регулирования.
	1-9999
	100

	d
	Дифференциальная постоянная ПИД-регулятора
	Задает диффенциальную составляющую ПИД-закона регулирования  Уменьшение параметра  "d"  усиливает пропорциональную и интегральную составляющие и снижает дифференциальную, и наоборот.
	0-2000с
	100

	t
	Период следования управляющих импульсов
	Когда t ↑ , пропорциональная составляющая ↑, дифференциальная ↓. Когда t ↓,  пропорциональная составляющая ↑,  дифференциальная ↓. 
(1)не оказывает влияния при  ON/OFF регулировании ;

(2) Для выхода типа электро-механического реле:   't' обычно устанавливается в значение 10с, для других типов выходов дискретного типа 1 ~2с.  Уменьшение этого значения улучшает качество регулирования, но сокращает срок службы встроенного электромеханического реле
	0-120с
	20

	Sn
	Тип  подключаемого датчика
	0
	К
	0-37
	0

	
	
	1
	S
	
	

	
	
	2
	WRe
	
	

	
	
	3
	T
	
	

	
	
	4
	E
	
	

	
	
	5
	J
	
	

	
	
	6
	B
	
	

	
	
	7
	N
	
	

	
	
	20
	50М
	
	

	
	
	21
	Рт100
	
	

	
	
	26
	0-80 Ом
	
	

	
	
	27
	0-400 Ом
	
	

	
	
	28
	0-20 мВ
	
	

	
	
	29
	0-100 мВ
	
	

	
	
	30
	0-60 мВ
	
	

	
	
	31
	0-1 В(0-500 мВ)
	
	

	
	
	32
	0,2-1 В
	
	

	
	
	33
	1-5 В или 4-20 мА
	
	

	
	
	34
	0-5 В
	
	

	
	
	35
	-20-+20 мВ(0-10 В)
	
	

	
	
	36
	-100-+100 мВ(2-20 В)
	
	

	
	
	37
	-5-+5 В(0-50 В)
	
	

	dP
	Положение десятичной точки
	При использовании с аналоговым входным сигналом определяет положение десятичной точки в соответствии с нуждами пользователя.
dP=0, формат вывода 0000

dP=1, формат вывода 000.0

dP=2, формат вывода 00.00

dP=3, формат вывода 0.000

В случае использования термопар и термосопротивлений dP служит для определения дискретности отображения температуры

dP=0, дискретность отображения температуры 1 °С
dP=1, дискретность отображения температуры  0,1 °С

Применение данного параметра оказывает влияние только на отображение показаний, но никак не сказывается на точности измерений
	0-3
	0

	P-SL
	Нижний диапазон измерений
	При использовании аналогового входа задает нижний предел измеряемой физической величины, соответствующей нижнему пределу входного сигнала. 
Например, при использовании преобразователя давления  0-1,6 МПа с выходным сигналом 4–20мА.
В данном параметре надо задать 0 (что соответствует 4мА), а в параметре P-SH (см. ниже) значение 1,6(что соответствует 20мА)
	-1999~9999
	0

	P-SH
	Верхний диапазон измерений
	При использовании аналогового входа задает верхний предел измеряемой физической величины, соответствующей верхнему пределу входного сигнала. 

Пример смотри в описании предыдущего параметра
	-1999~9999
	2000

	Pb
	Коррекция входного сигнала
	Используется для корректировки ошибки входного сигнала подключаемого датчика с целью ее компенсации
	-199.9~199.9
	0

	oP-A
	Режим работы управляющего выхода
	Должен соответствовать типу основного управляющего модуля, установленного в приборе

oP-A = 0 для выходов дискретного типа (SSR, электромеханические реле и т.д.)
oP-A = 1 для выходов аналогового типа (например,4-20мА и др.)
	0-1
	0

	outL
	Нижний предел выходного сигнала
	Нижний предел ограничения мощности выходного сигнала
	0-110%
	0

	outH
	Верхний предел выходного сигнала
	Верхний предел ограничения мощности выходного сигнала
	0-110%
	100

	AL-P
	Определение выходного сигнала тревоги
	AL-P используется для того, чтобы связать сигналы тревоги, задаваемые в параметрах ALM1, ALM2, Hy-1,Hy-2 с необходимым выходом
AL-P=A*1+B*2+C*4+D*8+E*16

Если A=0, то сигнал превышения верхнего предела связан с выходом тревоги 2

Если A=1, то сигнал превышения верхнего предела связан с выходом тревоги 1

Если B=0, то сигнал занижения нижнего предела связан с выходом тревоги 2

Если B=1, то сигнал занижения нижнего предела связан с выходом тревоги 1

Если С=0, то сигнал  по превышению положительного отклонения связан с выходом тревоги 2

Если С=1, то сигнал  по превышению положительного отклонения связан с выходом тревоги 1

Если D=0, то сигнал  по превышению отрицательного отклонения связан с выходом тревоги 2

Если D=1, то сигнал  по превышению отрицательного отклонения связан с выходом тревоги 1

Если E=0, то сигналы тревоги ALM1 и ALM2 будут отображаться в случае их возникновения на нижнем индикаторе передней панели прибора.

Например, если необходимо, чтобы  сигнал превышения верхнего предела был связан с выходом тревоги 1, а все остальные сигналы тревоги с выходом 2, и на нижнем индикаторе сигнал тревоги не отображался, то тогда: A=1,B=0,C=0,D=0,E=1 и параметр  AL-P=1*1+0*2+0*4+0*8+1*16=17

	0-31
	17

	CooL
	Системная функция
	Используется для выбора некоторых системных функций:

CooL=A*1+B*2

A=0, обратный режим регулирования ( «нагреватель»)
A=1, прямой режим регулирования ( «охладитель»)

B=0, без блокировки первого срабатывания сигнала тревоги
B=1, с блокировкой первого срабатывания сигнала тревоги


	0-7
	2

	Addr
	Коммуникационный адрес
	Когда прибор имеет интерфейс RS485, его адрес в сети может быть задан. В одной коммуникационной линии адрес прибора должен быть уникальным
	0-256
	0

	bAud
	Скорость соединения
	Когда прибор имеет интерфейс RS485, данный параметр задает скорость обмена в коммуникационной сети
	300-192000бит/с
	9600

	FILt
	Фильтр входного сигнала
	Увеличение данного параметра стабилизирует входной сигнал, но увеличивает время отклика
	0-20
	0

	A-M
	Условия управления прибором
	A-M определяет особенности использования ручного/автоматического режимов работы

A-M=0, ручной режим

A-M=1, автоматический режим

A-M=2, автоматический режим с запретом перехода в ручной режим кнопкой на передней панели для исключения ошибок оператором


	0-2
	1

	locK
	Блокировка
	lock=0, разрешает менять только парметры,выбранные для использования оператором, и уставку SV
lock=1, разрешает просмотр только выбранных параметров с запретом их изменения. Уставку SV можно корректировать

lock=2, разрешает просмотр только выбранных параметров с запретом на изменение их и уставки SV
lock=808, разрешает менять все параметры и уставку SV. 

Когда установлено значение этого параметра в любое отличное от 808 для просмотра и редактирования доступны только выбранные параметры в диапазоне от 0 до 8, а также сам параметр locK

	0-9999
	808

	EP1-Ep8
	Поле определения параметров
	Когда конфигурирование прибора завершено, нет необходимости позволять менять оператору большинство из них, т.к. он может не правильно понять их назначения и сбить настройку прибора.
Параметры EP1-Ep8 определяют от 1 до 8 параметров доступных для оператора. Такими параметрами могут быть ALM1,ALM2 и т.д. Когда параметр lock=0,1,2 только параметры, определенные таким образом могут быть доступны оператору. Это может повысить скорость модификации оператором параметров, требуемых при его работе, и предохранить от ошибочных изменений наиболее важные параметры работы прибора(например, тип входа  или параметры ПИД-регулирования). 
Например, чтобы сделать доступными для оператора только параметры ALM1 и ALM2, необходимо присвоить:

EP1= ALM1, EP2= ALM2, EP3= nonE, lock=0.

В тех случаях, когда оператору надо закрыть доступ ко всем параметрам,  параметрe EP1 надо присвоить  nonE
	
	


IX  Анализ ошибок и их исправление
Поскольку температурный контроллер серии XMT*-808 подвергается усиленному контролю в процессе изготовления и выхода из производства, то он имеет высокие характеристики по надежности. Поэтому обычно ошибки, возникающие при его работе, бывают вызваны неправильным его применением или некорректной настройкой параметров. Ниже в таблице приведены наиболее распространенные ошибки для контроллера серии XMT*-808 и способы их устранения:
Возможные ошибки
	Проявление ошибки
	Анализ ошибки
	Способ устранения

	Нет реакции при подаче питания (не загорается экран )
	1 Плохой контакт провода подачи питания с соответствующими клеммами прибора 

2 Неисправность в цепи подачи питания на прибор
	Проверьте питание

	Показания не соответствуют фактическим или на дисплей выводится значения 'orAL' 
	1 Ошибочное задание типа входа датчика 

2 Неправильное подсоединение датчика
3 Неисправен датчик

4 Входной сигнал превышает допустимый
	1 Проверьте соответствие типа датчика и заданного для него типа входа в приборе
2 Проверьте подсоединение датчика
3 Проверьте исправность датчика

4 Проверьте входной сигнал

	Ненормальная работа выхода тревоги
	1 Неправильно заданы параметры сигнала тревоги
	1 Задайте вновь параметры сигнала тревоги

	Ненормальная работа выхода ПИД-регулятора
	1 Неправильно заданы параметры сигнала тревоги
	1 Перезадайте параметры сигнала тревоги

	Ненормальная работа управляющего выхода
	Неправильное заданы параметры ПИД-регулирования
	1 Перезапустите процесс автонастройки параметров ПИД-регулирования
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Приложение 1:  Соответствие букв параметров измерителя и английских букв
